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�. ����� 

          F��G��� 	� ����� �$�� -�(@ ���� �HA��� ��� %��	�&'� 

     � ���/� ��"�	�� � �(6��	��      ��� -��/��� 	� ���
��	�&'� ���� 

 $� 	���� �� ����� �� � 	���� !��� � C��I CE�� ��	�� �����

   ��A�B �$�� #���
 C�/  -J���� ��
�� 8��   �?@�� �� F��H�� . 

       ��@�(� K�L�M %��)��  �$��� -�(@ -� ��	�M 	�   C��M�7

 ��	 �� C�� $� =����	 ,      O���@ P���� !���$ ���
�� QR��
+�

 !����� ����� 	�������C��)��    ������ Q�����7� �����7 �����	��

     	����� O���@ !��$ �$��	�3@�      C��� -��B��S
 F	��M[1] .

                                                        
1 - Matrix Covariance Presetting 

         �	�� ��/� 	���� �� ����� �$�� -�(@ ���� �HA��� ���@�	 ,

 T�U� ���� ,   $� #��H���       *�A��� F��/	� $� �
'��� �����A�B �  

 ��� V�5�� ����  ,	���� ��: 	� W��@ ��
�� ,   -���� <3�@ -�� 

���   � F�E;J� $�      ���14$�� <3�@ -� �     ���� %��	��&'� �����  

X�	�;�� #��Y� .   	�=���L�   ������� �� ��	�
 �� 
��� ����� 

   �� ��������������	��       ��	�� ��� ���� �!"�# ����$

     �% ��&'�
 (&)*# +�	� ,	$�� �� -���� �����, �� ,��. /�� (��

     �0 1
�2 �� -�� �3 �������      4��3 12� 13�5 /�5 ,� 1

 ���� ��[2].          ()��!�# 78�2 ,�&�% 7��� ��#, ���� �*�9� ,�

   :�$ �� ,	$�� �� -����(GLR)    ;#, (��� �1�2� +��� �<�,� =)$ 

    # ,	$��� �	�># :�
 ?,	@ ,� �A@ �)B�� C�2���   7�����

    ���3 �� D�
 ,	$�� �	># �)B���    /����5� 1���$ ��3 �����

   �)E� �5 8� 78�2 ,�&�%�   ,� ,	$��� �	�># ��E� �� �#, ����� 

 13�5���� �� -��[3]. 

       ���F. ?���!� ,� (�*�G H����')� 8� I'J� �����, D<��� ,�

     �	� �� +��A�2� (�=�,�G �� # .   ,� -��� �����, 7�� K��,	�*�

 ����5�, ���� (�*���3 ����')� 7�)L,���&� 7����� ����F. ?�����!�

  ����)$ (�=�,�3 ?���!� ,        /��� ���F. ?����!� ,� ��3 ��N

  12� �F��)J /�� �� ���%��9� ,� �*#     ��>#�� /��� D���

 12� �F� .   ��O��� �� �>	� ��    1��2 # ���� 7�������,�P ,���, 
                                                        

2- Batch 
3 - Recursive 
4 - Online 
5 - Auto Correlation 



   �, -��) ��F. ?���!�(  � ()�!�  �$8� ,   ��F. 7�S*��H��� 

     -�� 1)EB# 7�)L +8��$� 7��=�	$ 78��*��� ���2���  ����� 

      �N �L� (�=�,�3 ?���!� ,� # 8�   ��F� D�)*� �� (�*�3 ��')�

��	�   ,� ���%�� /��  78�2 �)�� #   H�������,�P ()��!�   -���

   �� +��A�2�	� �*# �  1�2 # ��� 7�)L +8��$� 7���F�����  8� 

       �	�� D����� ��F. �� (�=�,�3 ?���!�       ��F��)J /��� ��G 

��� �� �T)�$ �, ,���, �>#��[4]. 

   U���V 8� ,	$�� �� -���� 78�2 �)�� ,� ���� 7�S�#, 8� �&�

   7�S*�� �� ,	$�� �� -���� �����, �'W�� D���� (�=�)� �,��$��2� 

  �� ;#, (�� X.�# ,� 12� �")� #H����    ��� -��� 78���*�� 

+�#=�� (�*�3 ��')� 78�2 +��)P �� # 1*�5 7�Y� D&�� ,�	�2�  

   # 12�/��     ��3 1
�2 # ��&� 1)EB# ,���� �� -�� 78�2  

�             /���
� K���)2 �� �������$ 7�#,# �� D&� �� 
��� �% ,

 ���L �� ,    12� +�� ����L �Z$ ,�.  ;#, (��     ,� ��	�� [���$ 

    ��� �� 12� �� �S�#, ���2 �� ����9� , (�� ,� �&��� \�@	��

;#, ,    ��	� C���� ��=)� �����, H�F�  �� D)� �A@ 1�2 �� 

     ,� �2���� ])� 7�,�� # ��3        ���$ K�3 ,	$��� �� -���� �����,

����[9]. 
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����� �� 

            �"0�+� 2"��/- �"� �
�")-� 
�!�"#�$�� �� � ����3-   45��"6 �-7

   � �8/"� �� ��� ���� ��� � ��� 
�!�����9 �� �� � :;��

/� %��� <��08 �8�/- �� ��� '(� ��8�. 

                                                        
6 - Augmented Kalman Filter 
7 - Models of Uncertainty 
8 - Bayesian 
9 - Fisher 
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$ ��� � , ��

              �!%�
� ���� 	��& '(�& )��*+ �� ��
$ ��� ����� �� �#��

   �� �-./IQ ∞=)0(       ��� �� �-$�0 �1� �� ��� �� .   ��-3(� 

               �4!��5! ��� 6���78� �1� �� ��� /� �!� �9 '��� �:�� �!��

����� ;��!� �/�8�[4]. 
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�+��,����$ �-�! �� .�+ ��/ ��0-��� ��   

 ���1�����G(n) , F(n) , H(n)*���
� �� )3 ( 5���� (��)� *�
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�6
�  �&��7�� % #�&!       (�&�� �&� 8����&9� *&� *&:�� �&� 

z(1)…..z(n2) , n2 ����&&� X(n1) �� ��&&�;� ��  *&&< *&&�
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10 - Completely Unknown 
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  �R")S (      ��� T�# U�� �� D����� ��R@/A �E��I� .   1��� ��

    ����V� �� >�
��" &*���� ��H��"x � y *� ����� -����HA  :
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ππ ==   ���4� � 

1��: 222 / 2.0)()()( smtatata yx =+=. 
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 ��� ��!�" .  ��   #�!���$%�   ���&����'[9]  �      ��" (��� 
"��!��

   )*� +�����," 
-����  ��*/�0� 1,�	 �" ���0 * 2!/�"  3��4�� 

 ��	 
��)*� 2!� �� 56�* ��  u(n)  7��$��� 8! 9���: �" �� 

   ;%* 2�<����*�=���      ���0�� ��>� �� ������ �%��<� �� ,  2�!� ��

    ���� ������ 	
��
 ��� �� �� ����w(n)   ����� ������ ���  

  �
��)� ���
� !�(     "#$��� %&'
�  u(n)    �*+, -� ����� �� 

 �.� /01���   ���2� ) #1
3 !��(   4��5 4����3� %&'
� �� �6 

  ��6�#�  %
7��8�	5�.       ����� :#3 �� !�;u(n)     ������ ��� 

 �5�� <#�� ���, 	.�; ���#� -� , �.����> ���� !�� -� �� 

     	.�; �?���� �� �����  %&'
�      ��� 4��5 4���3� @A�5   ����
� 

� "�7 �.���� �� ������&�B � C  @��D�
��1�. 
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��         ����� �� 	.�; ��� �� G
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�� �
 

�� �����. 

)()()1( nwGnXFnX AugAugAug +=+  
    )()()()1()( nVnXnHnznZ AugAugAugAug +=+= (12) 

    
� ������ ��w(n) ,v(n)   ��� ������� ��� �� 
���!��   "#���� 
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��� (����� ���� ��   ���� ��	 
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11 - Unknown but Bounded 
12 - Uncorrelated 

  +��,#-�/ 0��
�12� +��* 
�!	 3����[9] 4%
 �� �� 
���5� % 

Wang �6	 
� )8 ()*� $"	 $��� ��-�. 
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 ����� ���              ��!�"� �#�
 ��!$�% ���& �� '* +
�,�- ��.�� /
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              0�1
 2����� '���� �3�.�� ���!�4� �
��5� � ���� 3��6� .
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 8�9 :�9�.�
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